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CU-ROBOTARM (AddOn for mobile robots)
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Sollte in diesem Plan oder in dessen begleitenden Dokumenten noch der ein oder andere Fehler drin stecken, so bitte ich

um Nachsicht und Hinweise per Mail an christian@ulrichc.de.

Anderungen und Erganzungen dieses Dokuments sind im Downloadbereich bei http://www.UIrichC.de/ an der

Versionsnummer erkennbar!

Product:CU-ROBOTARM
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CU-ROBOTARM (Ausleger)
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Hauptauslegerachse HL1
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Hauptauslegerlagerscheibe HL3
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