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technische Daten

Kommunikation

mogliche Erweiterungen

Gewicht: + 2kg (ohne Kabel)

Abmessungen (L x B x T):
410 x 205 x 220mm

Betriebsspannung: 5 - 24 Volt

Wahlweise:

Uber Kabel

RS232 / RS485 / RS422
usB

RJ45 / Ethernet

- Funkkomponenten fiir kabellosen
Betrieb.

- PC-Schnittstelle

- Erweiterungsmodule
Bedienelemente

Verfiigbare Module: Eigenschaften Funktionen
- Enable - modular in Design und - Joysticksteuerung
Software - Achsenwahl

- Taster mit Status-LED
- Joystick 2-Achsen
- Not-AUS

- LCD oder OLED Anzeige

- einfache Bedienung
- robust

- Achsen Invertierung

- Achsen Feinsteuerung
- Achsen Feststellung

- Startfreigabe

Stromversorgung

- Ethernet POE
- Akkumulator fiir autarke
Stromversorgung
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