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Ferngesteuert Skalierbar Wendig Hexler-Mahsystem
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Technische Daten

Eigenschaften Fahrzeug

Erweiterungen

Gewicht: £20-25Kg (ohne Akkus)
Gesamtgewicht: £50Kg
max. Geschwindigkeit: £3 Km/h

Abmessungen(LxBxH):
690x650x300 mm

Akkus 12V 12Ah + 12V 34Ah
Laufzeit ca.2 Stunden

-komplett ferngesteuert

-Wind und Wetterfest
Spritzwasser geschitzt
-rasentauglich / rasenfreundlich
-gerduscharm

-drehfreudige Fahreigenschaften

-Stol¥fanger
-Steuerungselektronik

-Displays u.a. fir Sensoren
-Krandsen

-Drehgeber (Odometriesensoren)
-Akku Ladeanschluss

uvm.

Antrieb:

Techn. Eigenschaften

Mahwerk Eigenschaften

Art: 2WD Zweirad

Jeweils ein Antrieb pro Seite
(Rechts und Links)

Motoren: zwei Industrieantriebe
100 Watt bis 500 Watt

Spannung: 12 Volt

-robuste Aluminiumbauweise
-Standard Bereifung
-Industrieantriebe
-Kettentransmission

-grof3zligig dimensionierte
Bauteile

-Variierbare Messerkopfe
-Skalierbare Antriebe
-Schnittgut-Granulierung Hexler
-Schnitt- Héhenverstellung 3-5 cm
-Méhleistung 1.500 m? bis 2.000 m?

Rader

Fahreigenschaften

Luftbereifung

2x Durchmesser 300 mm

4.00 — 4 (300 x 100 mm)
1-2x Durchmesser 200 mm

(200 x 50 mm)

Steigfahig: 30°
(Abhangig von Zuladung)

Wenderadius:120 cm
(Drehen auf der Stelle mdglich)
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