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technische Daten  Eigenschaften  Erweiterungen 

Typ: Quadrocopter X4 

Abmessungen (LxBxH): 

333mm x 370mm x 110mm 

Abfluggewicht:  

bis zu 850g mit Akku 

Zuladung ~300Gram 

Flugzeit: 

15 Min im Streckenflug 

 - wind- und wetterfest  

- spritzwassergeschützt 

- robust 

- gute Nachsichteigenschaften 

- Wegpunktnavigation 

 - Kamerahalterung für HD-Kameras 

- Akkuüberwachung 

- FPV- Kamera mit Tiltfunktion 

- LED Positionslampen 
- Propeller- Schutz 

- GPS / GLONAS 

- Wegpunktnavigation 

- ReturnToHome 

 

 

Techn. Details:  FPV Ausstattung:  Mögliche Erweiterungen 

Motoren: 2213 

Regler (ESC): 30A 

Propeller: 

1045 10"x4.5" (10Zoll Länge, 
4.5Zoll Steigung) 

Akkus: 

LiPo 3S 11.1V 9000mA 

 Kamera 700TFL  

  150°  FOV  0,0001 LUX 

Sender 5.8Ghz 25 - 800mW  

OSD 

Antennensystem Gloverleaf 

 

 - optische Sensoren 

- U-Schall Kollisionssensoren 

- HD-Bildübertragung 

- Ladeterminal 
 

 

 
 

 
 


