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CU-HOME-CHASSIS (Roboterfahrgestell für den Innenbereich)

Sollte in diesem Plan oder in dessen begleitenden Dokumenten noch der ein oder
andere Fehler drin stecken, so bitte ich um Nachsicht und Hinweise per Mail an
christian@ulrichc.de.

Änderungen und Ergänzungen dieses Dokuments sind im Downloadbereich bei
http://www.UlrichC.de/ an der Versionsnummer erkennbar!

Dieser Plan beschreibt die
Fahrgestellmechanik des CU-
HOME-CHASSIS.

Das Fahrgestell wurde für den
Innenbereich entwickelt und
für den Nachbau als einfach
erweiterbares Roboterkonzept
vorgesehen.

URL:http://www.ulrichc.de
Mail:Christian@ulrichc.de
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Ebenenmontage



Platinenhalterung (Standard-Europa-Format)

EBENE II (Zuschnitte zur Steuerungsebene)
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EBENE III (Zuschnitte zur Aktorenebene)
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150,00mm
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Ebenenverbinder EVB1a (Distanzstück)

Ebenenverbinder EVB1b (Gewindestange)

M6

330,00mm

Die Ebenenverbinder können
auch in anderer Länge
(länger/kürzer) gefertigt
werden. Wie hoch das
Fahrgestell werden kann, ist
vom letztlichen Gewicht und
dem damit verbundenen
Schwerpunkt abhängig.
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Akku AK1

+ -

EBENE III
(Aktoren)

EBENE II
(Steuerung)

EBENE I
(Antrieb)

Schraubenmutter M6
Federring 6 mm
Unterlegscheibe 6 mm

Ebenenverbinder EVB1b (Gewindestange)

Ebenenverbinder EVB1a (Distanzstück)

Montagevorschlag zu den Ebenen
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Akku AK1

EBENE I
(Antrieb)
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